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D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 - “Wymagania Ogéine” odnosi sie do wymagan wspélnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robdt, ktore zostang
wykonane w ramach przebudowy drogi .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmujg wymagania wspélne dla robét objetych nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktdw wysokosciowych



D.01.02.01 Karczowanie pni

D.01.02.02 Zdjecie warstwy humusu lub /i darniny/

D.02.01.01 Wykonanie wykopdw w gruntach IV kat.

D.02.03.01 Wykonanie nasypow

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podfoza
D.05.01.03 Nawierzchnia zwirowa

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowg(droge) .

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.3. Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawca i projektantem.

1.4.4. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5. Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Inwestora, upowazniona do nadzoru nad
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji zadania.

1.4.6. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.
1.4.8. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowWow.

1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukgji
nawierzchni.

1.4.10. Ksiega obmiardw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliczen,
szkicdw i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiardw podlegajq potwierdzeniu przez
Inspektora Nadzoru.

1.4.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatéw
oraz robot.

1.4.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg
projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.13. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.14. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat toleranciji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.17. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.



1.4.18. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.
1.4.19. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.20. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentaciji projektowe;.

1.4.21. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego potgczenia.

1.4.23. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cze$¢ dokumentaciji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.
1.4.24. Slepy Kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologiczne;
ich wykonania.
1.4.25. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa,
modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjq
projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami, lokalizacje i wspotrzedne reperdw,
wspotrzedne punktdéw gtéwnych oraz wszelkie dane niezbedne do ich zidentyfikowania w terenie,
dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowe;j i jeden egzemplarz ST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy.
Dokumentacja przetargowa
Dokumentacja przetargowa zostata wykonana na podstawie projektu wykonawczego i zawiera:
dokumentacje projektowa specyfikacje techniczne przedmiar robdt Dokumentacja przekazana
Wykonawcy po przyznaniu kontraktu. Dokumentacja projektowa jest dostepna do wgladu
oferentom w czasie opracowywania ofert cenowych w siedzibie Zamawiajgcego.
Dokumentacja do wykonania przez Wykonawce
Jesli w trakcie robot okaze sie koniecznym uzupetnienie dokumentaciji projektowej przekazanej przez
Zamawiajgcego, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i ST na wtasny koszt w 4 egzemplarzach i
przedtozy Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.
1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowig cze$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegoinione w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacii.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci

e [lumowa,

e [loferta cenowa,

e [Iwarunki kontraktu,



o [Ispecyfikacje,

e [ldokumentacja projektowa,

e [Iprzedmiar robot,
wszelkie inne dokumenty wymienione w warunkach kontraktu jako stanowigce cze$¢ kontraktu
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.
Dane okres$lone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementdw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST, i
wptynie to na niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty bedg niezwtocznie
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca odpowiada za bezpieczeristwo ruchu w czasie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru koncowego robét. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie wszelkie
koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w cenie umowne;.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony Srodowiska naturalnego.

2. WYKONANIE ROBOT

2.1. Ogo6lne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z
wymiarami i rzednymi okres$lonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanymi na piémie przez
Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce

w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysoko$ci przez
Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢. Decyzje
Inspektora Nadzoru dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materiatéw i elementéw rob6t beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i robét,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkciji i przy badaniach materiatéw, do$wiadczenia

z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie. Polecenia
Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

3.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy (jesli zaradza tego Inwestor) nalezy opracowanie i przedstawienie do
aprobaty Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jako$ci, w ktérym przedstawi on zamierzony
sposdb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie



rob6t zgodnie z dokumentacijg projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inspektora Nadzoru.
3.2. Zasady kontroli jakosci robdt

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong
jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t i jako$ci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robét. Przed zatwierdzeniem
systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy. Wykonawca bedzie przeprowadzac
pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwo$cig zapewniajgcq stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okre$lone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres$lone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa. Inspektor Nadzoru bedzie
mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

3.3. Pobieranie probek

Jesli Inwestor zaradza od Wykonawcy przedstawienia probek, wéwczas bedg one pobierane losowo.
Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Na
Zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badar pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki
do pobierania probek bedq dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.
Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru bedg
odpowiednio opisane i 0znakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystapieniem do pomiardw lub
badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacii
Inspektora Nadzoru.

3.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci. Wyniki
badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

3.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow. Inspektor Nadzoru, po
uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢
zgodno$¢ materiatow i robdt z wymaganiami ST na podstawie

wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow
i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze
raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu



laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i rob6t z dokumentacjg projektowg i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

3.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami technicznymi
okres$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z: Polskg Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku
wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt
1. i ktdre spetniajg wymogi ST. W przypadku materiatdéw, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane
przez ST, kazda partia dostarczona do rob6t bedzie posiadac te dokumenty, okre$lajace w

sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie
spetniajg tych wymagan bedq odrzucone.

4. OBMIAR ROBOT

4.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacijg
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow .
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonficzenia wszystkich robot. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych rob6t bedzie
przeprowadzony z czestoscig i w czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez

Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

4.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych robé6t nie wymagaja tego
inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugos¢ pomnozona przez Sredni przekroj. llosci, ktére
majq by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

4.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzagdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania

5. ODBIOR ROBOT

5.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi ostatecznemu,

¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

5.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.



Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdinego postepu robét. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej cze$ci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jako$¢ i iloS¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia
Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan

laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i
uprzednimi ustaleniami.

5.3. Odbidr ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w
dokumentach kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoriczenia robét
i przyjecia dokumentéw, o ktdérych mowa w punkcie Odbioru ostatecznego robét dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw
badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjq projektowa i ST.
W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i rob6t poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét
poprawkowych lub robét uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i

ustala nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢
wykonywanych robét w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane;
dokumentacjg projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,

oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach kontraktowych.

5.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdét jest protokot odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne).

3. recepty i ustalenia technologiczne.

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty).

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badarn i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robét. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedq
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

5.4. Odbiér pogwarancyjny



Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie “Odbior ostateczny robot”.

6. PODSTAWA PLATNOSCI

6.1. Ustalenia ogéine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowq
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg
ptatnosci jest wartos¢ (k kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacii
projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt bedg obejmowac:

- robocizne bezpo$rednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu

na teren budowy.

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

D.01.01.01.0DTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem odtworzenia osi trasy i jej punktéw wysokosciowych w ramach przebudowy drogi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmujg odtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktow wysoko$ciowych,
przeniesienie punktéw poligonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy
punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza - wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne informacje
0 przestrzennym rozmieszczeniu obiektdw ogoélno geograficznych oraz elementoéw ewidencji i
budynkoéw, a takze sieci uzbrojenia terenu. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materiatow

Wymagania ogdlne dotyczace materiatéw podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi trasy i punktow wysokosciowych oraz wykonania
pomiaréw powykonawczych sa;

- stupki betonowe,



- pale i paliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- ptytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

- repery metalowe - jako znaki wysokosciowe,

- materiaty do prac obliczeniowych i kartograficznych,

badz inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac bolce metalowe. Pale drewniane umieszczone
w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15+0,20 m i
dtugo$¢ 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o dtugo$ci
okoto 0,30 m i $rednicy 0,05+0,08 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdline”.

3.2. Sprzet do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych oraz pomiaréw powykonawczych
Do odtworzenia trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowa¢ odpowiedni sprzet geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- taty,

- tasmy stalowe, szpilki,

lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”. W oparciu 0
materiaty dostarczone przez Inspektora Nadzoru, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot. Wykonawca powinien sprawdzi¢
czy rzedne terenu okreslone w dokumentaciji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej to powinien powiadomic¢ o tym Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe,
punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w
sposoéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktdéw. Forma i wzér tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone
wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych
Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych (repery robocze)
nalezy przeprowadzi¢ poprzez wykonanie pomiaréw w oparciu 0 materiaty zawarte w dokumentacji
projektowej. Jako repery nalezy wykorzystac istniejace punkty osnowy geodezyjnej oznaczone na
planie sytuacyjnym projektu. Dopuszcza sie korzystanie z innych punktow stanowigcych repery
robocze, przy czym ich wyznaczenie powinno zosta¢ dokonane w terenie przez obstuge geodezyjng w
oparciu o punkty osnowy geodezyjnej. Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktow gtéwnych osi trasy
w stosunku do podanych w dokumentacji wspotrzednych tych punktdéw nie powinny przekracza¢ 3 cm.
Rzedne reperdw roboczych nalezy sprawdzaé z doktadnoscig do 0,5 cm, stosujac niwelacje
podwaojng w nawigzaniu do reperéw parnstwowych.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacije projektowa przy wykorzystaniu punktow
osnowy geodezyjnej naniesionych w dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w
punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢



odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych i bolcéw stalowych. Usunigcie ich z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi znakami po obu stronach
0si, umieszczonymi poza granicq robét.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych
przez Inspektora Nadzoru. Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowac dobrze
widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci
przekraczajacej 1 m oraz wykopdw gtebszych niz 1 m. Odlegto$¢ miedzy palikami lub

wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co
najmniej powinna odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacjq
projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysoko$ciowych
oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych.

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie robét pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wedtug nastepujacych zasad:

- 0§ drogi nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co
najmniej co 200 m na prostych,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzac¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego odcinka.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg rob6t zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktéw wysoko$ciowych w terenie
oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczych jest 1 km trasy drogowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w terenie rowninnym
nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

D- 01.02.01. KARCZOWANIE PNI

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej j specyfikaciji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t wykonane w ramach przebudowy drogi lesnej

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot jak w p.1.

10



1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
karczowaniem pni drzew wykonywanych w ramach robét przygotowawczych. Wycinki drzew dokona
Inwestor we wkasnym zakresie. W ramach przebudowy drogi lesnej Wykonawca dokona tylko
karczowania pni drzew, wywiezienia karpiny, zasypania dotdéw i uporzadkowania placu budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi PN i EN oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprzet do usuwania pni drzew

Do wykonywania rob6t zwigzanych karczowaniem pni nalezy stosowac:

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,

- spycharki,

- koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.
4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”. Wycinke
drzew dokona Inwestor we wlasnym zakresie. Wykonawca w ramach niniejszego kontraktu usuwa pnie
drzew. Pnie drzew oraz karpine nalezy odsung¢ od krawedzi korpusu drogowego, odwiez¢ na wybrane
miejsce przez Wykonawce i dokonac utylizacji na koszt Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych i w innych miejscach wskazanych w dokumentacii
projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakéw. Roboty zwigzane z usunigciem karpiny
obejmuja wykarczowanie pni, wywiezienie pni, karpiny poza teren budowy, zasypanie dotéw z
zageszczeniem w obrebie korony nasypow i wykopow.

D-01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu w ramach przebudowy drogi .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotyczg zdjecia warstwy humusu o $redniej grubosci
10 cm. W przypadku wystapienia warstwy o innej migzszo$ci niz wymieniona, nalezy jg zebra¢
dostosowujgc sie do warunkdw lokalnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
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Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
3.2. Sprzet do wykonania rob6t zwigzanych z usunieciem humusu

Do wykonywania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:

- spycharki,

- rowniarki,

D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I+V KAT.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wykopow w ramach przebudowy drogi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotyczg wykonania robot ziemnych w wykopach i obejmuja;

- roboty ziemne z przerzutem i wbudowaniem w nasyp, formowanie i zageszczanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Gteboko$¢ wykopu - rdznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu.

1.4.2. Wykop ptytki - wykop, ktdrego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.3. Wykop $redni - wykop, ktdrego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych z
trasg drogowg

1,5 Wymagania dotyczace zageszczenia

Wskaznik zageszczenia gruntow Is okreslony wg, Polska Norma PN-EN 13285:2004

,Wymagania Techniczne WT MNzw ,PN-EN 13286-2, PN —EN 933-1nie moze by¢

mniejszy niz.:

Strefa korpusu Drogi o ruchu cigzkim i bardzo ciezkim Is =1,00

Drogi o ruchu mniejszym od ciezkiego

Gérna warstwa o grubosci 20 cm Is =1,0

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni podioza 1s=0,97

Jako kryterium zastepcze oceny wymaganego zageszczenia gruntow, dla ktérych trudne jest
pomierzenie wskaznika zageszczenia, nalezy przyjmowaé warto$¢ wskaznika odksztatcenia lo wg
zatgcznika B normy PN-S-02205 [11], rwnego stosunkowi odksztatcenia wtdérnego E2 do pierwotnego
E1.

Wskaznik odksztatcenia lo nie powinien by¢ wiekszy niz:

- dla zwiréw, pospotek i piaskdw : 2,2,

- dla gruntow drobnoziarnistych o rownomiernym uziarnieniu (pyty, gliny pylaste, gliny zwiezte, ity) : 2,0,
- dla gruntow roznoziarnistych (zwiry gliniaste, pospétki gliniaste, pyly piaszczyste, piaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste zwiezte) : 3,0.
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Cato$ciowej oceny cech nosno$ci warstwy gruntu dokonuije sie na podstawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia E2, za pomocg obcigzenia statycznego ptytg o Srednicy 300 mm. Wymagane minimalne
warto$ci wtérnego modutu odksztatcenia E2 nalezy przyjmowaé wg PN-S-02205 [11].

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie majq wymaganego zageszczenia, to przed utozeniem
nastepnych warstw konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ celem uzyskania wymaganej noSnosci
warstwy gruntu. Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia (lub wskaznika odksztatcenia) i wtdrnego
modutu odksztatcenia okreslone j.w. nie moga by¢ osiggniete przez bezpo$rednie zageszczanie
gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajgcego
uzyskanie wymaganego poziomu nos$noéci. Mozliwe do zastosowania $rodki zaproponuje Wykonawca i
przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru.

D-02.03.01. WYKONANIE NASYPOW

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem nasypow wykonane w ramach przebudowy drogi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST majg zastosowanie przy wykonywaniu nasypow na terenie objetym
zakresem z pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wysokos¢ nasypu - roznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robét
drogowych.

1.4.3. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okre$lona wedtug wzoru: Is = d / ds

gdzie:

d - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/ma3],

ds - maksymalna gestoS¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, okre$lona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z normag BN-77/8931-12 [10] [Mg/ma3].

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t oraz za. ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne dotyczace materiatow

Wymagania ogdlne dotyczace materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy do budowy nasypow

Do wznoszenia nasypow nalezy stosowa¢ wytacznie grunty i materiaty przydatne do tego celu, tzn.
takie, ktore spetniajg szczegotowe wymagania zawarte w normie PN-S-02205 [11] i s akceptowane
przez Inspektora Nadzoru. Akceptacja powinna nastepowaé na biezaco, w czasie trwania robot
ziemnych, na podstawie przedktadanych przez Wykonawce wynikéw badan laboratoryjnych. W
przypadku stosowania materiatow 0 ograniczonej przydatnosci Wykonawca ma obowigzek
uwzglednienia wszystkich zastrzezen dotyczacych technologii i dopuszczonych miejsc wbudowania
tych materiatow, okreslonych w normie PN-S-02205 [11] /tablica 2/. Jezeli Wykonawca wbuduje w
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nasyp grunty lub materiaty nieprzydatne, albo nie uwzgledni zastrzezen dotyczacych materiatéw o
ograniczonej przydatnosci, okreslonych w ST lub przez Inspektora Nadzoru, to wszelkie takie cze$ci
nasypu zostang przez Wykonawce na jego koszt usuniete i wykonane powtérnie z materiatow o
odpowiednich wiasciwosciach.

2.2.1. Grunty uzyskane z wykopow

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg grunty uzyskane z wykopow na trasie drogi bedg wykorzystane do
budowy nasypdw po wykonaniu badan laboratoryjnych i akceptacji Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na wkasciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie
odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania.

3.2. Sprzet do wykonania nasypow

Do wykonania nasypow nalezy stosowac:

- koparki,

- spycharki,

- rowniarki samojezdne,

- walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,

- ptyty wibracyjne

Wskaznik zageszczenia gruntéw w nasypach, okreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie moze by¢ mniejszy
niz:

gérna warstwa o gruboéci 20 cm Is =1,00
niz warstwy nasypu na gtebokosci od powierzchni robdt ziemnych ponizej 1,2 m Is =1,0
Nizej lezace warstwy nasypu do gtebokosci od niwelety robdt ziemnych 1,2 m Is =0,97

3,2.1 Sprawdzenie zageszczenia i nosnosci gruntu

Czestotliwos¢ badan wskaznika zageszczenia Is kazdej uktadanej warstwy powinna by¢ nastepujaca:

- dla korpusu nie mnigj niz jeden raz w trzech punktach na 500 m2 zageszczanych warstw nasypu,

- dodatkowo w miejscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie gruntu nalezy ocenia¢ stosujac metode poréwnania poszczegolnych wynikow badan z
wymaganiami w pkt. 5.2.4. Czestotliwo$¢ badan wskaznika odksztatcenia lo nalezy przyjmowac jak dla
wskaznika Is. Nosnos¢ gruntu na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E2 nalezy
sprawdzi¢ dla warstwy powierzchniowej podioza nawierzchni, najwyzszej warstwy robot ziemnych oraz
ewentualnie gtebszych warstw, na zadanie Inspektora Nadzoru.

3.2.2. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztaftu nasypu obejmujg kontrole:

- szerokosci korony korpusu. Sprawdzenie szeroko$ci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci
korony korpusu na poziomie wykonywanej warstwy gruntu z szerokoscig wynikajacg z wymiaréw
geometrycznych korpusu, okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

3.2.3 Badania w czasie odbioru nasypow.

3.3.1. Sprawdzenie dokumentow kontrolnych

Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:

a) oznaczen laboratoryjnych,

b) dziennika budowy,

c) dziennikow laboratorium Wykonawcy,

d) protokotow odbiordw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
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D-04.01.01KORYTO WRAZ PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem podtoza wykonane w ramach przebudowy drogi .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotyczace wykonania profilowaniem i zageszczaniem
podtoza obejmuijg (lokalizacja wg dokumentaciji projektowej): podtoze pod droge zwirowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gteboko$ci przemarzania.
Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami

podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace
wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdline”.

3.2. Sprzet do profilowania i zageszczania podtoza

Do wykonania profilowania i zageszczania podtoza nalezy stosowac:

- rowniarki,

- spycharki uniwersalne z uko$nie ustawionym lemieszem,

- drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie moze mie¢
zastosowania,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielko$ci zageszczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do zastosowania w miejscach trudnodostepnych dla wiekszego
sprzetu lub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Nie wystepuije.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podioza bezpo$rednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczes$niejsze przystapienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wytacznie za zgoda Inspektora
Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed rozpoczeciem robot nalezy wytyczy¢ potozenie podtoza podlegajgcego profilowaniu i
zageszczaniu. Sposob wytyczenia powinien umozliwia¢ wyprofilowanie i zageszczenie podtoza i
uktadanych na nim warstw nawierzchni z tolerancjami okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST lub
przez Inspektora Nadzoru. Paliki do kontroli uksztattowania podtoza w planie i profilu powinny by¢
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wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie rob6t przez Wykonawce.
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Nalezy usung¢ bfoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu. Jezeli r przystapieniem do
profilowania oczyszczonego podtoza jego powierzchnie nalezy dogesci¢ 314 przejSciami walca
Sredniego stalowego, gtadkiego lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli
powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podfozu, to Wykonawca
powinien spulchni¢ podtoze na gtebokos¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢
dodatkowy grunt i zages$ci¢ warstwe do uzyskania odpowiedniej warto$ci wskaznika zageszczenia. Do
profilowania podioza nalezy stosowac sprzet wskazany w p. 3 w zaleznosci od szerokoSci
profilowanego podtoza, trudnosci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez watowanie lub
uzycie ptyt wibracyjnych, ubijakow mechanicznych w miejscach trudnodostepnych dla walcow,
zachowujgc optymalng wilgotno$¢ zageszczanego gruntu. Jakiekolwiek nierdwno$ci powstate przy
zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposéb zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru .Wskazniki zageszczenia (Is) w przypadku robét objetych n/n ST wynosza;

- dno koryta na poszerzeniach min. 0,95

Jako zastepcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntow, dla ktérych trudne jest
pomierzenie wskaznika zageszczenia, nalezy przyjmowac¢ warto$¢ wskaznika odksztatcenia lo wg
zatgcznika B do normy PN-S-02205 [6], rownego stosunkowi modutéw odksztatcenia Wtdrnego E2 do
pierwotnego E1.

Wskaznik odksztatcenia lo nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robé6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto
nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystgpieniem do uktadania kolejnej warstwy nalezy odczekac do
czasu jego naturalnego osuszenia. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
dodatkowe naprawy wykona on na wiasny koszt .

5.5. Szeroko$¢ profilowanego podtoza

Szerokos¢ profilowanego podtoza nalezy sprawdzaé co najmniej co 100 m.

Szerokos¢ profilowanego podtoza nie moze réznic sie od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz +10 cm
i-5cm.

. 5.5.1 Rownos¢ profilowanego podtoza

Nieréwnosci podiuzne profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg co 20 metréw w kierunku
podtuznym, zgodnie z BN-68/8931-04 [4]. Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata, a na
odcinkach poszerzen tatg o dtugo$ci dostosowanej do szeroko$ci profilowanego podtoza, co najmniej co
100 m. Nierbwno$ci nie moga przekraczac 2 cm.

5.5.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca taty o dtugosci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy co najmniej co
100 m. Spadki poprzeczne profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z
tolerancjg 10,5%.

5.5.3. Rzedne wysoko$ciowe

Rzedne wysokosciowe nalezy sprawdzac w osi jezdni i na jej krawedziach co 20 m, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m. R6znice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego
podtoza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

5.5.4. Uksztattowanie osi w planie

Uksztattowanie osi koryta i podtoza nalezy sprawdza¢ w punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz co
100 m. O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 5 cm.
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5.5.5. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wedtug BN-77/8931-12 [5] nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w pkt 5.4 n/n ST.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2].

Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

D-05.01.03 NAWIERZCHNIA ZWIROWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczagce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni zwirowej stabilizowanej mechanicznie wykonane w ramach przebudowy drogi
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmujg wykonanie nawierzchni ze zwiru stabilizowanego mechanicznie
dwuwarstwowo: gr 18 cm po zageszczeniu (warstwa dolna) oraz 12 ¢cm po zageszczeniu (warstwa
gorna).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzgledu na pylenie, nierdwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas, jak
np. nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa lub zwirowa.

1.4.2. Nawierzchnia zwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych, ktorej warstwa Scieralna jest
wykonana z mieszanki zwirowej bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace
Rob6t podano w ST D.00.00.00.

2. MATERIALY

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug Polska Norma PN-EN 13285:2004

,Wymagania Techniczne WT MNzw powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pdl

dobrego uziarnienia podanymi wg powyzszej normy . Pole dobrego uziarnienia

kruszyw przeznaczonych na nawierzchnie wykonywane metodg stabilizacji

mechanicznej Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byc¢ ciggta i nie moze

przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej

uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze

przekraczac 2/3 grubo$ci warstwy uktadanej jednorazowo. Wiasciwosci kruszywa

powinny spetnia¢ wymagania okreslone Polska Norma PN-EN 13285:2004

Wymagania Techniczne WT MNzw(zat. nr1)

Zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz Polska Norma PN-EN 13285:2004 Wymagania

Techniczne WT MNzw

Zawarto$¢ ziarn nieforemnych nie wiecej niz Polska Norma PN-EN 13285:2004

,Wymagania Techniczne WT MNzw

Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metodg wg Polska Norma PNEN

13285:2004 ,Wymagania Techniczne WT MNzw

Materiatem do wykonania nawierzchni zwirowej powinna by¢ mieszanka zwiru,

spetniajgca wymagania normy Polska Norma PN-EN 13285:2004 ,Wymagania
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Techniczne WT MNzw Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka)

Dolna warstwa gr 18 cm kruszywo naturalne o ciggtym uziarnieniu od 0 do 63 mmKrzywa przesiewu w
granicach krzywych dobrego kruszywa wg przedmiotowej normy.

Gorna warstwa gr. 12. cm kruszywo naturalne o ciggtym uziarnieniu od 0 do 31,5 mm Krzywa przesiewu
w granicach krzywych dobrego kruszywa wg przedmiotowej normy. Kruszywo powinno by¢ jednorodne
bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na wkasciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie
odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni zwirowe;.

Do wykonania nawierzchni nalezy stosowac:

- koparki,

- spycharki,

- rowniarki samojezdne,

- walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,

- ptyty wibracyjne.

Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i uzyskac akceptacje
Inspektora Nadzoru. Sprzet stosowany do wykonania nawierzchni zwirowej powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci i jako$ci robét.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywac sie samochodami samowytadowczymi, w Sposob
przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniom i osuszeniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym podtozu
drogi powinien by¢ tak zorganizowany aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzeniu kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania Rohét

Ogdlne zasady wykonywania Robét podano w ST D.00.00.00.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana nawierzchnia zwirowa.

5.2. Wykonanie nawierzchni zwirowej

5.2.1. Przygotowanie podfoza

Podtoze gruntowe pod podbudowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
ST D.04.01.01. Przed wykonaniem nawierzchni wszelkie koleiny i migkkie miejsca podtoza oraz
wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wykazujgce odchylenia wysokosSciowe od
zatozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie
poprzez mieszanie do osiggniecia wilgotnosci optymalnej, powtdrnie wyrownane i zageszczone.

9.2.2. Pozyskanie kruszywa

Z koncesjonowanej zwirowni. Kruszywo wyprodukowane i sortowane w wytwdrni. transportowane na
miejsce wbudowania w sposéb przeciwdziatajacy segregaci i

nadmiernemu wysychaniu.

5.2.3. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie aby jej ostateczna grubos¢ po

zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej, dwuwarstwowo: gr 18 cm po

18



zageszczeniu (warstwa dolna) oraz 12 cm po zageszczeniu (warstwa gérna). Nawierzchnia zwirowa
powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkdéw i rzednych
wysokos$ciowych.

Uktadana warstwa nawierzchni powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych
spadkdw i rzednych wysokosciowych. Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacia,
powinno by¢ przed zageszczeniem zastgpione materiatem o odpowiednich wtasciwosciach.

5.2.4. Zageszczenie

Natychmiast po koricowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczania
mechanicznego. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny
by¢ wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu az do
otrzymania réwnej powierzchni. Zwir po roztozeniu powinien by¢ zageszczony za pomoca walcow
mechanicznych. Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi
i stopniowo przesuwac pasami podtuznymi, cze$ciowo naktadajacymi sie w kierunku jej osi.
Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia [IS] podbudowy
okreslonego zgodnie z normg PN-EN 13286-2 Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej zgodnie z norma. PN-EN 13286-2 Materiat nadmiernie
nawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzenie. Jezeli wilgotno$¢ materiatu
jest nizsza od optymalnej, materiat powinien by¢ zwilzony woda i rownomiernie wymieszany. Wilgotnos¢
przy zageszczaniu powinna by¢ w przedziale od 1% powyzej wilgotnosci optymalnej do 2% ponizej
wilgotno$ci optymalne;

5.3. Utrzymanie nawierzchni zwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni nalezy dbac, aby byta ona stale wilgotna, zraszajgc jg wodg ze zbiornikow
przewoznych. Nawierzchnia powinna by¢ rownomiernie zajezdzana (dogeszczana) przez samochody
na catej jej szerokosci. Pojawiajace sie¢ wklesnigcia po okresie pielegnacii nalezy wyréwnac kruszywem
po uprzednim wzruszeniu nawierzchni za pomocg oskardow. Wczesne wyrdwnanie wklesnigé
zapobiega powstawaniu wybojow. Jezeli tworzg sie wyboje, uszkodzone miejsca nalezy wycig€ i
usungg, dosypac Swiezej mieszanki zwirowej, wyprofilowac i zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 6.3.1. Badanie wilgotnosci kruszywa

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa powinna by¢ rowna, z tolerancjg +1%, -2%,

wilgotno$ci optymalnej okreslonej wedtug PN-EN 13286-2 Wilgotno$¢ mieszanki

kruszywa nalezy bada¢ wedtug PN-EN 13286-2 dwukrotnie na kazdej dziatce

roboczej, lecz nie rzadziej niz raz w jednym punkcie na 600 m2, razem z oceng

zageszczenia warstwy.

6.3.1. Badanie zageszczenia

Zageszczanie kazdej warstwy powinno odbywac sie do osiggniecia wskaznika

zageszczenia nie mniejszego od 1,0 okreslonego wedtug normy PN-EN 13286-2

Zageszczenie nalezy sprawdzac przynajmniej w dwoch punktach, wybranych losowo

na kazdej dziafce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 600 m2.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normy jest

niemozliwe, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen

ptytowych.(Plyta dynamiczna)

6.4.1. Grubos¢ nawierzchni lub warstw nawierzchni

Grubos$¢ nawierzchni zwirowej lub jej poszczegolnych warstw Wykonawca powinien

mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w trzech losowo wybranych

punktach na kazdej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na kazde

600 m2 nawierzchni. Bezpo$rednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci nawierzchni co
najmniej w trzech punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 600m2
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6.4.2. No$nos¢ i zageszczenie nawierzchni zwirowej wedtug obcigzen ptytowych

Nalezy wykona¢ pomiary nosnosci nawierzchni zwirowej wedtug metody obcigzen ptytowych, zgodnie z
BN- 64/8931-02. Obcigzenia nalezy wykonac¢ nie rzadziej niz raz na 100 m2 lub wedtug zalecen
Inspektora Nadzoru. Modut odksztatcenia powinien by¢ wiekszy niz 115 MPa. Zageszczenie
nawierzchni z kruszywa nalezy uznac¢ za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modutu
odksztatcenia M’E do pierwotnego modutu odksztatcenia M’E jest nie wigkszy od 2,2.

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni zwirowe;

6.4.3.1. Réwnos¢

Nieréwnosci podiuzne nawierzchni zwirowej nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [18], z czestotliwoscig podang w tablicy 4. Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzyc tatg z
czestotliwoscig podang w tablicy 4. Nieréwnos$ci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm.
6.4.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca taty i poziomicy z czestotliwo$cig podang w tablicy 3.
Spadki poprzeczne nawierzchni zwirowej powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg z tolerancja;
10,5%.

6.4.3.3. Rzedne nawierzchni

Rzedne nalezy sprawdza¢ w osi jezdni i na jej krawedziach w kazdym przekroju podanym w
Dokumentaciji Projektowej, lecz nie rzadziej niz co 10 m. Rdznice pomiedzy rzednymi wykonanej
nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi-3 cm.

6.4.3.4. Uksztattowanie osi nawierzchni

Uksztattowanie osi nawierzchni nalezy sprawdza¢ w kazdym przekroju podanym w dokumentacji
projektowej, lecz nie rzadziej niz co 100 m.

Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 15 cm.
6.4.3.5. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nalezy sprawdzac nie rzadziej niz co 10 m. Szerokos¢ podbudowy nie moze
rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 ¢cm, -5 cm.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

Normy

PN-EN 13242:2044 Kruszywa niezwigzane hydraulicznie do stosowane w

budownictwie drogowym

PN-EN 13285 mieszanki niezwigzane wymagania

PN-EN 923 Badania wtasciwosci kruszyw

PN-EN 933-1 Badania wtasciwo$ci kruszyw- geometryczne

PN-EN 933-3 Badania wtasciwo$ci kruszyw- geometryczne oznaczenia ksztattu ziaren
PN-EN 933-8 Badania wtaciwo$ci kruszyw- geometryczne oznaczenia zawartosci

drobnych czastek 26

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw Metody oznaczenia
odpornosci na rozdrabnianie

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczenie gestosci.
PN-EN 1367-1 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw.

Oznaczenie mrozoodpornosci
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